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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot AKPiA dla transmisji danych z nowych punktéw pomiarowych sieci wodociagowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi cze$¢ dokumentacji projektowej, na podstawie ktorej beda
realizowane roboty. ST stanowi takze dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych
objetych projektem wymienionym w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

1.3.1. AKPiA

Wykonanie systemu AKPiA dla transmisji danych z nowych punktéw pomiarowych sieci
wodociagowej w zakresie:

montaz slupka telemetrycznego zgodnie z zaleceniami producenta.

zainstalowanie 1 podtaczenie do rejestratora transmitujacego dane analogowych pomiarow
przeptywu, ci$nienia.

zainstalowanie 1 podlaczenie rejestratora transmitujacego dane, przeptywomierza w wersji
roztacznej, czujnika zblizeniowego w stupku telemetrycznym,

wykonanie oprogramowania aplikacyjnego dla rejestratora transmitujacego dane.

wykonanie oprogramowania aplikacyjnego dla stacji operatorskiej

wykonanie oprogramowania aplikacyjnego dla centralnego systemu SCADA,

udzial w rozruchu instalacji.

1.3.2. Roboty i prace towarzyszace

dostawa i montaz wraz z urzadzeniami podstawowymi materiatéw i urzadzen towarzyszacych,
takich jak: osprzet elektryczny, materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewody, drobny osprzgt
i aparatura, armatura obicktowa,

wykonanie podtaczenia urzadzen,

zarobienie koncowek przewodow,

oznaczenie przewodu zerowego,

uszczelnienie wylotu osprzetu,

wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikow, miernikéw, przetwornikéw z punktu widzenia
fatwego dostgpu dla obstugi, mozliwosci demontazu i prawidlowej pracy oraz wlasciwego
zamocowania do elementow wsporczych,

sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji i ciagtosci zyl,
zgodno$ci oznakowania z adresami podanymi na rysunkach, wyprowadzenie i koncow do zaciskow
AKPiA,

sprawdzenie przewodow sygnatowych-nieelektrycznych w zakresie: odpowiednich spadkéw,
mozliwo$ci odpowietrzen i odwodnien, doboru przekroju, odlegtosci od osrodkdow o zbyt wysokiej
lub zbyt niskiej temperaturze, droznosci i szczelnosci,

przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,

proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe i
sprawdzenie funkcjonalno$ci uktadu,

prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1.
Obiekt budowlany - nalezy przez to rozumiec :
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—  budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
— budowlg stanowiaca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
—  obiekt malej architektury.

1.4.2.
Budynek - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrdod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.3.

Budowla - nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bgdacy budynkiem lub
obicktem  matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwiazane =z  gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemyslowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
Sciekow, skladowiska odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i
podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a
takze czg$ci budowlane urzadzen technicznych (kotlow, piecow przemystowych i innych urzadzen)
oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem technicznym czgsci
przedmiotow sktadajacych si¢ na cato$¢ uzytkowa.

1.44..
Budowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.5.
Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.4.6.
Teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.7.
Pozwolenie na budoweg - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na
rozpoczgeie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu

budowlanego.

1.4.8.

Dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenic na budowe wraz z
zataczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czgSciowych i

koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazke
obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektoéw metoda montazu - takze dziennik montazu.

1.4.9.
Dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.10.
Aprobata techniczna - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ technicznag wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.11.

Wyréb budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w
obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do
stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowiacym integralng catos¢ uzytkowa.

1.4.12.
Dziennik budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wilasciwy organ zgodnie z
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obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.13.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
ustawowa odpowiedzialnos¢ za prowadzona budowg.

1.4.14.

Rejestr obmiarow - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowana przez Zamawiajacego ksiazkg z
ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Zamawiajacego.

1.4.15.

Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania niezbgdnych badan i prob zwiazanych z ocena jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

1.4.16.

Materiaty - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rdwniez rézne
tworzywa 1 wyroby niezb¢dne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.4.17.

Odpowiednia zgodno$¢ - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot dopuszczalnymi
tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaly okreSlone - z przecigtnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.18.

Inspektor Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ osobg prawna lub fizyczna wyznaczong przez
Zamawiajacego, upowazniona do nadzorowania realizacji robot i administrowania umowa w zakresie
okreslonym w udzielonym pelnomocnictwie oraz przewidzianymi w Ustawie z dnia 7 lipca 1994r. z
pozniejszymi zmianami(Art.17, Art. 25, Art. 26 Prawo budowlane z 7 lipca 1994 r. z pdzniejszymi
zmianami).

1.4.19.

Polecenie Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt lub
innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20.
Projektant - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobg prawna lub fizyczna bgdaca autorem
dokumentacji projektowe;.

1.4.21.
Ustalenia techniczne - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.4.22.

Grupa, klasa, kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreSlone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien
(Dz. Urz. L 340 2 16.12.2002 1., z p6zn. zm.).

1.4.23.
Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - nalezy przez to rozumie¢ instrukcj¢ opracowana przez
dostawcg urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzaleznose
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czynno$ci obstugi, przegladow 1 zabiegéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i
bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obshugi (eksploatacji) jest réwniez sktadnikiem
dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

1.4.24.
Istotne wymagania - nalezy przez to rozumie¢ wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spelnia¢ roboty budowlane.

1.4.25.

Normy europejskie - nalezy przez to rozumie¢ normy przyjgte przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,.standardy
europejskie (EN)" lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z ogélnymi zasadami dziatania tych
organizacji.

1.4.26.

Przedmiar robdt - nalezy przez to rozumieé¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robdt
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdtowym opisem lub
wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych robét podstawowych.

1.4.27.

Robota podstawowa - nalezy przez to rozumie¢ minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg
mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci i wymogow jako$ciowych oraz uwzgledniaja przyjety
stopien scalenia robot.

1.4.28.

Wspolny Stownik Zaméwien - nalezy przez to rozumie¢ system klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzony na potrzeby zamoéwien publicznych. Sklada si¢ ze stownika gldwnego oraz
stownika uzupetniajacego.

Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia
2151/2003, stosowanie  kodéw CPV ~ do  okre§lania  przedmiotu zamoéwienia  przez
zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowiazkowe z dniem 20 grudnia
2003 r.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przekaze dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2 Dokumentacja projektowa
Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, czg§¢ graficzna i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacjg
projektows :
— dostarczona przez Zamawiajacego,
— sporzadzona przez Wykonawcg.

153  Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowia zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z
nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé
ich waznosci wymieniona w "Og6lnych warunkach umowy".
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Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W  przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkoSci
liczbowe wymiarow sa wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Wielko$ci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

154 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca  dostarczy, zainstaluje i  bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne $rodki niezb¢dne do ochrony robét, wygody spotecznos$cei i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceng umowna.

155 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych
Wykonawca bedzie:
— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
— podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy,
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na $rodki ostroznos$ci i
zabezpieczenia przed:
—  zanieczyszczeniem zbiornikow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
—  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, w pomieszczeniach
biurowych, magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong budynkow, instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
terenie budowy.

Wykonawca zapewni wilasciwe ich zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia  budynkéw, instalacji 1 wurzadzen, Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego oraz bgdzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bgdzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia.

1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
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odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.9  Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeknienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowaé Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

2 MATERIALY
2.1. Dostawa materialow
Wykonawca  przedstawi  Zamawiajacemu  szczegoétowe  informacje  dotyczace, zamawiania
materiatbw 1 odpowiednie aprobaty techniczne Iub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia ciaglych badan okre§lonych w ST w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta spelniaja wymagania ST w czasie postgpu robot.
Materialty powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktorych mowa w ST.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatdéw do robdt, chyba ze postanowienia og6lne lub szczegdtowe warunkoéw
umowy stanowia inaczej.
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wiasciwo$é do robdt i byty
dostgpne do kontroli przez Zamawiajacego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatdw beda zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym.
2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Zamawiajacego.
2.5. Shupek telemetryczny
Na terenie kazdego punktu pomiarowego nalezy zainstalowac¢ stupek telemetryczny o nastgpujacych
parametrach:

Stup przystosowany do montazu wewnatrz rejestratora transmitujacego dane, jak rowniez przeplywomierza

w wersji roztacznej. Shupki telemetryczne powinny by¢ wykonane z polietylenu o wysokiej ggstosci (HDPE).
Posiadac ksztalt cylindrycznej kolumny posadowionej w betonowej stopce. Sktadac si¢ z korpusu o $rednicy 140
[mm] (SR 100 P (fi200): 200 [mm]) wyposazonego we wspornik stuzacy do montazu réznego rodzaju taczowek
szczelinowych, kolpaka o $rednicy 160 [mm] (SR 100 P (fi200): 225[mm]) przystosowanego do zamknigcia
zamkiem oraz betonowej podstawy. Konstrukcja powinna pozwala¢ na ustawienie stupka w gruncie oraz
zabezpieczenie wngtrza stupka przed przedostawaniem si¢ zanieczyszczen i wilgoci z gruntu. Stupki powinny
posiada¢ zacisk uziemienia potaczony linka ze wspornikiem do montazu taczowek. Wszystkie elementy stalowe
powinny by¢ zabezpieczone przed korozja. Stupek musi by¢ wyposazony w ptyte maskujaca i podstawe
betonowa stuzaca do stabilnego usytuowania w gruncie.
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2.6. Rejestrator transmitujacy dane.

Na terenie wszystkich punktow pomiarowych w stupkach telemetrycznych nalezy zainstalowac rejestrator
transmitujacy dane spetniajacy ponizsze wymagania:

W zalezno$ci od ilo$ci wymaganych pomiarow w poszczegdlnych punktach pomiarowych do gromadzenia i
transmisji danych, nalezy zastosowac rejestratory umozliwiajace podtaczenie przeptywomierza z ktérego dane
takie jak przeptyw chwilowy, przeplyw sumaryczny w przod oraz w tyt sa odczytywane za pomoca protokotu
komunikacyjnego np. Modbus RTU. Ponadto rejestrator powinien posiada¢ wejscia umozliwiajace podtaczenie
czujnika otwarcia, przetwornika ci$nienia oraz w wybranych punktach czujnika temperatury. Nalezy zastosowac
rejestratory pochodzace od jednego producenta w celu umozliwienia dalszej rozbudowy systemu np. o
monitoring kanalizacji. Rejestratory te powinny posiada¢ zgodny protokot transmisji dla wszystkich wersji
wykonania i by¢ w petni kompatybilne z istniejacym oprogramowaniem do archiwizacji i analizy danych ZWiK
Szczecin.

Minimalne wymagania techniczne dla rejestratorow:

» zasilanie bateryjne o trwatosci baterii min. 5 lat przy transmisji danych nie czgsciej niz co 12 godzin
oraz czasie probkowania 1 minuta dla kazdego kanatu bateria wymieniana przez uzytkownika w
miejscu montazu

»  zabezpieczenie Srodowiskowe: IP68

*  rejestrator o zintegrowanej budowie — w jednej obudowie mieszczacy modem GSM, rejestrator, baterie

*  modem GSM: wieclozakresowy SMS/GPRS

* antena zewngtrzna

*  wymiana danych z przeptywomierze za pomoca protokotu komunikacyjnego np. Modbus RTU

2.7. Pomiar przeplywu wody

Do pomiaru przeptywu wody nalezy zastosowac przeptywomierz elektromagnetyczny o nast¢pujacych
parametrach:

Wymiana danych z rejestratorem poprzez modut komunikacyjny. Zabudowa przeptywomierzy
elektromagnetycznych o standardzie zabezpieczenia IP68, o zasilaniu bateryjnym, w wersji roztaczne;j.
Przetwornik montowany w stupku telemetrycznym. Zakres pomiarowy predkosci bgdzie wynosit 0,1 do 10 m3/s.
Temperatura pracy bgdzie wynosita od —20°C do +60°C. Doktadno$¢ pomiaru bgdzie wynosita min. +/- 0,2%.
Dostawa po stronie branzy technologiczne;.

2.8. Pomiar ci$nienia wody

Do pomiaru ci$nienia wody nalezy zastosowac przetwornik cis$nienia o nast¢pujacych parametrach:
Przetwornik ci$nienia o standardzie zabezpieczenia IP68 montowany na krociec o Srednicy % cala. Posiadajacy
wyjécie analogowe, pasywne 4...20 mA. Temperatura pracy bedzie wynosita od —20 do +100C, doktadno$¢
pomiaru begdzie wynosita min. +/- 0,5%, bedzie posiadal stabilno$¢ dtugoterminowa na poziomie 0,15%

2.9. Czujnik otwarcia

Na terenie wszystkich punktéw pomiarowych w stupkach telemetrycznych nalezy zainstalowac czujnik
spelniajacy ponizsze wymagania:
Czujnik przystosowany do montazu wewnatrz stupka. Czujnik musi posiada¢ wyjscie przekaznikowe.

2.10. Przetwornik temperatury z czujnikiem
Czujnik temperatury PT100 z przetwornikiem.

2.11. Oprogramowanie przemyslowe

W ramach uzupehienia oraz rozbudowy istniejacego zintegrowanego systemu wizualizacji SCADA
urzadzen gospodarki wodnej wykonawca zadania zobowiazuje si¢ do realizacji wszelkich niezbednych
czynnosci zapewniajacych wspotpracg urzadzen transmisji danych ze srodowiskiem informatycznym systemu
wizualizacji SCADA Industrial Application Server v.3.5, a takze zdalny dostgp do podgladu stanu pracy
obiektow gospodarki wodnej poprzez przemystowy portal WWW Wonderware Information Serwer v.4.5.

W tym celu wykonawca zadania zobowiazuje sig:

. wykona¢ odpowiednie oprogramowanie urzadzen komunikacyjnych lokalnych zrédet danych
(sterownikow PLC, systemow komputerowych, innych urzadzen komunikacyjnych) zgodnie ze
szczegblowymi wymaganiami uzytkownika systemu oraz istniejacymi standardami wymiany danych systemu
wizualizacji SCADA,
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. odpowiednio skonfigurowa¢ mechanizm wymiany danych po stronie programow
komunikacyjnych pracujacych na redundantnych serwerach SCADA,

. wykona¢ 1 uaktualni¢ obiekty komunikacyjne oraz instancje obiektow logicznych w
srodowisku informatycznym Wonderware Industrial Application Server v.3.5 firmy Wonderware w zakresie
dokonywanej rozbudowy systemu,

. odpowiednio skonfigurowa¢ dane historyczne zapisywane w przemystowej bazie danych
serwera danych SQL Historia Server v.10.0 w ramach dokonywanej rozbudowy systemu,

. przygotowa¢ odpowiednie szablony raportdéw zgodne z wymaganiami oraz standardami
przyjetymi przez uzytkownika systemu wizualizacyjnego SCADA w ramach dokonywanej rozbudowy
systemu,

. wykonac¢ 1 opublikowaé odpowiednie okna synoptyczne na potrzeby przemystowego portalu
WWW udostepniajacego prezentowane dane uprawnionym uzytkownikom, w tym dyrekcji ZWiK Szczecin,
kierownikom WPW, WSW, WSW [, WSW II, WSW III oraz pracownikom pogotowia wodociagowego
zajmujacych si¢ eksploatacja sieci, zgodne z wymaganiami oraz standardami przyjgtymi przez uzytkownika
systemu wizualizacyjnego SCADA w ramach dokonywanej rozbudowy systemu,

. odpowiednio skonfigurowaé serwer przemystowego portalu WWW Wonderware Information
Server v.4.5.
. skonfigurowac¢ i wykonac¢ kanat komunikacyjny pomigdzy serwerem modelu hydraulicznego, a

systemem bazy danych Wonderware Historian systemu wizualizacyjnego SCADA

2.12. Specyfikacja polaczenia SCADA z modulem Bentley SCADAConnect programu
WaterGEMS

1) Wykonawca ma obowiazek przechowywaé dane pomiarowe w przemystowej bazie (indeksowanej)
zoptymalizowanej i zgodnej z programem Bentley WaterGEMS V10i. Rodzaje obstugiwanych bazy
danych przez modut SCADAConnect:

*  SQL (mozliwos¢ formutowania wtasnych zapytan w jezyku SQL),
*  Serwery OPC (dwukierunkowo)

* Citec

* Bazy Oracle
« ODBC

» OLEDB

2) Wykonawca ma zapewni¢ kompatybilnos¢ z programem Bentley WaterGEMS w okresie gwarancji.

3) Zleceniodawca udostgpni specyfikacje modutu potaczeniowego (SCADAConnect) odpowiedzialnego
za transmisj¢ danych z bazy do programu do modelowania.

4) Warunkiem odbioru prac jest przetestowanie i zapewnienie potaczenia oraz niezawodnego transferu
danych pomigdzy baza danych i programem Bentley WaterGEMS (modut SCADAConnect) w trybie
online oraz jednoczesnego odczytu dla dowolnego dostgpnego w bazie okresu czasu dla wszystkich
punktow i sensoréw pomiarowych wskazanych przez Zleceniodawceg w specyfikacji.

5) Wykonawca powinien zapewni¢ bezpieczenstwo transferu danych i uzgodnic¢ poziom zabezpieczen i
konfiguracj¢ ze Zleceniodawca.

6) Interwal przechowywania danych minimum 1 minuta z mozliwoscia automatycznej agregacji w
dowolnym interwale (od 5 minut do 1 godziny). Dla bateryjnych rejestratoréw danych okres pomigdzy
kolejnymi pomiarami wynosi 10 min.

Format danych:

*  Stempel czasowy (dowolny typowy format Windows), parametr mierzony (wartos¢ surowa lub po
filtrze), dane dotyczace jakosSci sygnatu surowego (warto$¢ logiczna). Warto$ci mierzone moge byc¢
w jedna-po-drugiej lub w osobnych kolumnach

*  Dostgp do danych w czasie rzeczywistym (zapytanie na zadanie) — pobranie ostatnio zapisanej
danej pomiarowe;.
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3.

*  Dostgp do danych historycznych - dowolny okres czasu — dostgpne archiwum za ostatnie 3 lata.

7) Wymagania w zakresie wymiany danych pomigdzy modutem Bentley SCADAConnect programu
WaterGEMS, a przemystowa baza danych SQL Historian Server firmy Wonderware.

Wszystkie dane pomiarowe niezbgdne do prawidlowej pracy oprogramowania modelu hydraulicznego
sieci wodociagowej ZWiK Szczecin dostarczane beda z przemystowej bazy danych SQL Historian
Server firmy Wonderware, ktory aktualnie wykorzystywany jest dla potrzeb istniejacego systemu
wizualizacji i sterowania SCADA urzadzen gospodarki wodnej ZWiK w Szczecinie. Pracujacy
zintegrowany system wizualizacyjny SCADA wykonany zostal w oparciu o oprogramowanie
narzedziowe Industrial Application Server v.3.5, bazujace na technologii Archestra, bedacej czgscia
Platformy Systemowej firmy Wonderware.Wszystkie rejestrowane dane pomiarowe gromadzone sa w
przemystowej bazie danych SQL Historian Server v.10.0 firmy Wonderware.

W celu zapewnienia przeplywu danych wykonawca zobowiazany jest do wykonania fizycznego tacza
komunikacyjnego w zaktadowej sieci intranet ZWiK pomigdzy kliencka stacja operatorska z
oprogramowaniem modelu hydraulicznego, a serwerem bazy danychSQL Historian Server.Wszelkie
niezbgdne czynnosci w tym zakresie nalezy uzgodni¢ z dzialem informatycznym ZWiK
Szczecin.Dodatkowo wykonawca zadania zobowiazany jest do dostosowania mechanizmu wymiany
danych zgodnie z wymaganiami bazy danych SQL Historian Server firmy Wonderware.

W tym celu nalezy:

» dostarczy¢ i zainstalowac na klienckiej stacji operatorskiej z oprogramowaniem modelu
hydraulicznego licencjc WW CAL wraz z licencja MS SQL CAL 2012,

*  zapewni¢ mozliwo$¢ wykorzystania driveréw ODBC lub OLEDB do Microsoft SQL jako warstwy
dostgpowej klienckiej stacji operatorskiej do serwera bazy danych SQL Historian Server,

*  zapewni¢ mozliwo$¢ edycji odpowiedniej konstrukcji zapytan jezyka SQL na poziomie
oprogramowania klienckiej stacji operatorskiej zgodnie z wymaganiami bazy danychSQL
Historian Server. Wymagania dotyczace sktadni zapytan jezyka SQL opisane saw dokumentacji
technicznej przemystowej bazy danych Historian Server firmy Wonderware.

Wykonawca zadania powinien wykona¢ wszelkie niezbgdne proby i testy obiektowe w celu uzyskania
pozytywnych efektow potwierdzajacych rzeczywista mozliwo$¢ pobierania danych z istniejacego
serwera bazy danych SQL Historian Server w czasie rzeczywistym.

Wykonany mechanizm wymiany danych powinien zapewnia¢ mozliwo$¢ zar6wno cyklicznego
pobierania danych procesowych w sposob automatyczny, jak rowniez pobierania danych w dowolnym
czasie na zyczenie operatora obstugujacego oprogramowanie modelu hydraulicznego ZWiK Szczecin.

SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w
ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawiajacego.
Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, obmiarami, ST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie
przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy whasno$cia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony s$rodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania. Wykonawca  dostarczy =~ Zamawiajacemu  kopie = dokumentéw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu  do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wybrany sprzet, po
akceptacji Zamawiajacego nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

3.1 Sprzet do robét montazowych

Roboty montazowe moga by¢ wykonywane rgeznie lub przy uzyciu sprze¢tu mechanicznego.
Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowaé sprzgtem  sprawnym
technicznie, przewidzianym do wykonywania tego typu robot. Roboty ziemne wykonywane w poblizu
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istniejacych urzadzen podziemnych winny by¢ wykonywane recznie.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, kosztorysach, ST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym w
umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speilnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréow technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez
wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.3. Srodki transportu

Srodki transportu przewidziane do stosowania:
— Samochdd dostawczy do 0,9 Mg

WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Przed rozpoczgciem rob6t wykonawca opracuje:

— projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktadac¢ si¢ z czesci opisowej i graficznej,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

— projekt organizacji budowy,

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jakosc¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petna obstuge geodezyjna.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wykonywaniu
robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Zamawiajacego dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawcg nie poézniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonaweca.

Wykonawca uzgodni réwniez $rodki i procedury zapobiegawcze w zakresie bezpieczenstwa prac oraz w
zakresie przestrzegania warunkow higieniczno-sanitarnych.

5.2. Zasady wykonywania rob6t przy urzadzeniach energetycznych

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999
r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. z 1999
r. Nr 80, poz. 912.)

Osoby wykonywajace prace przy urzadzeniach elektroenergetycznych musza posiadaé¢ kwalifikacje zgodne

z Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spol. z dnia 28 kwietnia 2003 r. w sprawie

szczegdtowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace sig¢ eksploatacjq urzadzen,

instalacji i sieci( Dz.U. z 2003 r. Nr 89, poz. 828 z pdzniejszymi zmianami) tj:

— uprawnienia do zajmowania si¢ cksploatacja urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku dozoru w
zakresie sieci, urzadzen i instalacji o napigciu znamionowym do 1 kV
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uprawnienia do zajmowania si¢ eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku eksploatacji w
zakresie sieci, urzadzen i instalacji o napigciu znamionowym do 1 kV

Wykonawca ponosi calkowita odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo przy wykonywaniu prac przy
urzadzeniach elektroenergetycznych.

5.3. Montaz
5.3.1 Shupki telemetryczne
Stupki telemetryczne nalezy montowac zgodnie z wytycznymi producenta. W uzgodnionych z
zamawiajacym miejscach.
5.3.2  Montaz przetwornikéw
Przetworniki pomiarowe nalezy montowaé zgodnie z wytycznymi producenta.
5.3.3 Montaz czujnikéw
Czujniki zblizeniowe nalezy montowa¢ wewnatrz shupka telemetrycznego zgodnie z wytycznymi
producenta.

6.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie elementy robot AKPiA podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

6.1.

6.2.

Zgodnosci z dokumentacja i przepisami
Poprawnego montazu

Kompletno$ci wyposazenia
Poprawnos$ci oznaczenia

Braku widocznosci uszkodzen
Nalezytego stanu izolacji

Skutecznosci ochrony od porazen

Kontrola jakos$ci materialow

Zamawiajacy zgodnie z Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r.
Nr 92, poz. 881 z p6zn. zm.). moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore sa:

1) oznakowane CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnos$ci z norma zharmonizowana
albo europejska aprobata techniczna badz krajowa specyfikacja techniczna panstwa cztonkowskiego
Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznana przez Komisj¢ Europejska za
zgodna z wymaganiami podstawowymi,

2) oznakowane znakiem budowlanym wykazujacym, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych
przepisoéw i dokumentoéw technicznych w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji,

3) umieszczone w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi
regutami sztuki budowlane;.

Kontrola i badania w trakcie robét:
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajacego.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Zamaw1ajacego Zakres kontroli w trakcie robot obejmuje:
Sprawdzenie czy utozone kable (rodzaj, liczba, przekrdj zyt) sa zgodny z dokumentacja techniczna.

—  Promienie tukéw kabla na zatamaniu trasy
—  Uszczelnienie rur i innych przepustow
—  Oznaczenie kabli (liczba opasek i napiséw na nich)
—  Prawidlowo$ci montazu przewodéw ochronnych
—  Wykona¢ pomiary geodezyjne przed zasypaniem
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—  Prawidlowos$¢ wykonania uziemien
—  Prawidlowo$¢ dziatania urzadzen pomiarowych

6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy wykonaé i sporzadzi¢ protokoty z nastepujacych czynnosci:
— Sprawdzenie ciagtosci zyt

—  Sprawdzanie i pomiary obwodow sygnalizacji

— Pomiary uktadow AKPiA

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen
Zamawiajacego na piSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu
miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2 Zasady okreslania ilo$ci rob6t i materialéw

Zasady okres$lania ilo$ci robdt podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-ach
oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej przedmiarze robot.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawca. Jezeli urzadzenia
te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4 Ustalenia szczeg6lowe obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja i ST, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze. Obmiar ten powinien by¢ wykonany w jednostkach i zgodnie z
zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzonych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda
wpisane do Rejestru Obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w
przedmiarze, lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Blgdne dane zostana poprawione wg instrukcji Zamawiajacego na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie
przeprowadzony z czgsto$cia wymagana przez Zamawiajacego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom: odbiorowi robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych, odbiorowi czg¢§ciowemu,
odbiorowi ostatecznemu (koncowemu), odbiorowi po uptywie okresu rekojmi ,odbiorowi pogwarancyjnemu
po uptywie okresu gwarancji.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakos$ci wykonywanych robot
oraz ilo$ci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru tego
dokonuje Zamawiajacy.

Gotowo$¢ danej czgSci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Zamawiajacego.

Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zmawiajacy na podstawie dokumentdw zawierajacych
komplet wynikéw pomiarow technicznych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgSciowego robot
dokonuje si¢ dla zakresu robodt okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Zamawiajacy.

8.4. Odbiér koncowy

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnoSci
Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych 1 wulegajacych zakryciu oraz odbiorow cze$ciowych, zwlaszcza
w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona
warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2  Dokumenty do odbioru koncowego
Przy odbiorze robo6t powinny by¢ nastepujace dokumenty:
— Dokumentacja projektowa powykonawcza z naniesionymi zmianami i1 uzupelnieniami
dokonanymi w trakcie wykonywania rob6t
—  Dziennik Budowy
—  Dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot,
—  Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
—  Protokoty czgsciowych odbioréw poprzednich faz robot,
—  Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych,
—  Protokoty okreslone w pkt. 6.2 1 6.3 niniejszej ST
—  Swiadectwa jako$ci wydane przez dostawcow urzadzen materiatow
—  Deklaracje lub certyfikaty zgodnosci wybudowanych materiatow,
—  Certyfikaty bezpieczenstwa
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10.

—  Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen
—  Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzen,

— Instrukcje eksploatacji i obstugi AKPiA

—  Protokoty kalibracyjne urzadzen,

—  Oprogramowanie aplikacyjne

— Licencje na oprogramowanie aplikacyjne

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny po uplywie okresu rgkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwiazanych z usunigciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie r¢kojmi i gwarancji.

Odbiér po uplywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbior ostateczny robot(koncowy)
robot".

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto§¢ (kwota) podana przez Wykonawcg i
przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STi w
dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

— warto$¢ zuzytych materialtdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

—  wartos¢ pracy sprzgtu wraz z narzutami,

—  koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.

DOKUMENTY ODNIESIENIA
Podstawa do wykonania rob6t objetych SST sa nastgpujace dokumenty odniesienia:

10.1. Dokumentacja techniczna

- Projekt wykonawczy — ,,Projekt transmisji danych z nowych punktow pomiarowych sieci
wodociagowej — aglomeracja Szczecin lewobrzeze”

10.2. Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane - z pdzniejszymi zmianami,

- Ustawa Kodeks Pracy z dnia 26 czerwca 1974r.- z pdzniejszymi zmianami;

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej - z p6zniejszymi zmianami;

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881 z p6zn.

zm.).

10.3. Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie - Dz.U. 2002 nr 75, poz. 690;

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 21.04.2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow (Dz. U. Nr 80 poz. 563).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003r. w sprawie
szczegbtowych zasad stwierdzania posiadanych kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢ eksploatacja
urzadzen i instalacji i sieci (Dz.U. 2003 nr 89, poz. 828; nr 129. poz. 1184);

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80 z 1999r., poz. 912);
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemow oceny zgodnos$ci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz.U. Nr 209, poz. 1779);

10.4. Normy

PN-E-01002:1997

PN-91/E-05010

PN-E-05033:1994

PN-E-05163:2002

PN-92/E-05202

PN-86/E-06291

PN-75/E-08003

PN-86/E-08120

PN-93/E-50441

PN-87/E-90050

PN-87/E-90052

PN-87/E-90054

PN-87/E-90056

PN-87/E-90060

PN-87/E-90067

PN-87/E-90070

PN-74/E-90081
PN-91/E-90103

PN-91/E-90104

PN-76/E-90302

PN-76/E-90305

PN-93/E-90403

PN-EN 50525-1:2011

Stownik terminologiczny elektryki - Kable i przewody
Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych

Wytyczne do instalacji elektrycznych - Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego - Oprzewodowanie

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe ostonigte - Wytyczne badania w
warunkach wytadowania tukowego, powstalego w wyniku zwarcia
wewngtrznego

Ochrona przed elektrycznoscia statyczna - Bezpieczenstwo pozarowe i/lub
wybuchowe - Wymagania og6lne

Zaciski gwintowe do taczenia przewoddéw o przekrojach do 120 mm2 w
wyrobach elektroinstalacyjnych

Urzadzenia elektryczne - Ochrona przeciwporazeniowa przy stosowaniu
filtrow przeciwzaktoceniowych — Ogoélne wymagania i badania

Elektryczne przyrzady pomiarowe - Wymagania i1 badania dotyczace
bezpieczenstwa

Stownik terminologiczny elektryki - Aparatura taczeniowa, sterownicza i
bezpieczniki

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na stale -
Ogolne wymagania i badania

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state
Przewody jednozytowe o izolacji gumowe;j

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state
Przewody jednozylowe o izolacji polwinitowe;j

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na stale -
Przewody o izolacji i powloce polwinitowej, okraglte

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state -
Przewody o izolacji i powloce polwinitowej, ptaskie

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state -
Przewody wielozylowe o izolacji i powloce polwinitowej, przylaczeniowe,
samonos$ne

Elektroenergetyczne przewody wyprowadzeniowe do maszyn i aparatow
elektrycznych - Wymagania i badania

Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody miedziane

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikow
ruchomych i przeno$nych - Przewody o izolacji i oponie polwinitowej
Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikow
ruchomych i przeno$nych - Przewody o izolacji i oponie gumowe;j

Kable elektroenergetyczne o izolacji polwinitowej i powloce otowianej, na
napigcie znamionowe 0,6/1 kV

Kable sygnalizacyjne o izolacji polwinitowej i powloce otowianej, na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej
na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV - Kable sygnalizacyjne na
napigcie znamionowe 0,6/1 kV

Przewody elektryczne -- Niskonapigciowe przewody elektroenergetyczne na
napigcie znamionowe nieprzekraczajace 450/750 V (Uo/U) -- Czg$¢ 1:
Wymagania ogolne

SPECYFIKACJA TECHNICZNA DLA PROJEKTU TRANSMISJI DANYCH Z NOWYCH PUNKTOW
POMIAROWYCH SIECI WODOCIAGOWEJ — AGLOMERACJA SZCZECIN PRAWOBRZEZE BRANZA: AKPiA

Strona 17



PN-EN 50395:2007

PN-EN 50525-2-31:2011

PN-HD 21.4 S2:2004

PN-90/E-93003
PN-E-93201:1997

PN-E-93251:1998

PN-EN 61914:2009
PN-HD 60364-4-41:2009
PN-IEC 60050-195:2001

PN-IEC 60050-301:2000

PN-IEC 60050-826:2007

PN-HD 60364-1:2010

PN-IEC 60364-3:2000

PN-HD 60364-4-42:2011

PN-HD 60364-4-43:2012

PN-IEC 60364-4-45:1999

PN-HD 60364-4-442:2012

PN-HD 60364-4-443:2006

PN-HD 60364-4-444:2012

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-4-482:1999

Metody badania wtasciwosci elektrycznych przewodow elektroenergetycznych
niskiego napigcia

Przewody elektryczne -- Niskonapigciowe przewody elektroenergetyczne na
napigcie znamionowe nieprzekraczajace 450/750 V (Uo/U) -- Czgé¢ 2-31:
Przewody ogolnego zastosowania -- Przewody jednozylowe, bez powloki, o
izolacji z termoplastycznego polwinitu (PVC)

Przewody o izolacji polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace
450/750 V -- Czg§¢ 4: Przewody o izolacji i powloce polwinitowej do
uktadania na state

Wyltaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen elektrycznych

Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego - Gniazda
wtyczkowe i wtyczki na napigcie znamionowe 250 V i prady znamionowe do
16 A

Gniazda wtyczkowe 1 wtyczki do instalacji przemystowych - Gniazda
wtyczkowe i wtyczki na napigcie znamionowe 500 V i prady znamionowe 32
A 163 A ze stykami prostokatnymi w uktadzie kotowym

Uchwyty przewodow do instalacji elektrycznych

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg§¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym
Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki - Uziemienia i ochrona
przeciwporazeniowa

Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki - Terminy ogdlne
dotyczace pomiaréw w elektryce — Przyrzady pomiarowe elektryczne -
Przyrzady pomiarowe elektroniczne

Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki -- Czgs¢ 826: Instalacje
elektryczne

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢:1 Wymagania podstawowe,
ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ustalanie ogélnych
charakterystyk

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg§¢ 4-42: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przet¢zeniowym

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa - Ochrona przez obnizenie napigcia

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-442: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona instalacji niskiego napigcia przed
przepigciami dorywczymi powstajacymi wskutek zwar¢ doziemnych w
uktadach po stronie wysokiego i niskiego napigcia

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czgé¢: 4-443: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-444: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zakldceniami napigciowymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa - Stosowanie  $rodkéw  ochrony  zapewniajacych
bezpieczenstwo - Srodki ochrony przed pradem przetgzeniowym

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa - Dobor $rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow
zewngtrznych - Ochrona przeciwpozarowa
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PN-HD 60364-5-51:2011

PN-IEC 60364-5-52:2002

PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-HD 60364-5-54:2011

PN-HD 60364-5-56:2010

PN-IEC 60364-5-523:2001

PN-IEC 60364-5-537:1999

PN-HD 60364-7-704:2010

PN-HD 60364-7-706:2007

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czg§¢ 5-51: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogdlne

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz

wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-54: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace i przewody ochronne

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-56: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego - Obciazalnos$¢ pradowa dtugotrwala przewodow

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza - Urzadzenia
do odlaczania izolacyjnego i taczenia

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 7-704: Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Instalacje na terenie budowy i rozbiorki
Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg§¢ 7-706: Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Pomieszczenia przewodzace i
ograniczajace swobodg ruchu
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